DAF — przewidujacy tempomat

Tempomat adaptacyjny (ACC) i funkcja ograniczenia predkosci podczas zjazdu ze wzniesienia (DSC) pomagaja
kierowcy w tatwy i wydajny sposéb zachowac odpowiednig sredniag predkos¢ na goérzystych trasach. Systemy te nie
uwzgledniaja aktualnego nachylenia terenu i nie sa w stanie przewidzie¢ zmian na drodze. Rozwigzaniem tego
problemu jest przewidujgcy tempomat.

Przewidujacy tempomat

Dziatanie przewidujgcego tempomatu (Predictive Cruise Control, PCC)
opiera sie na technologii GPS. Szczegdtowe informacje z map
drogowych sg wykorzystywane do okreslenia warunkow, z jakimi
bedzie miat do czynienia pojazd. Przewidujac zblizajgce sig zmiany w
nachyleniu, tempomat PCC moze uruchomic funkcje EcoRoll, zmieni¢
ustawiong predkosc tempomatu lub zmodyfikowac strategie zmiany
biegdw przektadni TraXon, aby zaoszczedzi¢ paliwo.

W przypadku zastosowan dtugodystansowych oszczednos¢ paliwa
wynosi okoto 1,5%. Na gdrzystych trasach oszczednos¢ ta moze
wynies¢ do 4%.

Jak ingerencja przewidujacego tempomatu
wplywa na oszczednosé paliwa

Przewidujgc uksztattowanie drogi znajdujace;j sie przed pojazdem,
przewidujacy tempomat adaptacyjny moze interweniowac na
kilka sposobdw.

EcoRoll

Technologia GPS i informacje z map drogowych pozwalajg na
dostosowanie dziatania funkcji EcoRoll do uksztattowania i réznic
w wysokosci trasy. Tempomat PCC polepsza i w wigkszosci
przypadkdéw wptywa na dziatanie funkcji EcoRoll, co zapewnia
wiekszg oszczednosé paliwa.

Ustawienia tempomatu i funkcji ograniczenia

predkosci podczas zjazdu ze wzniesienia

Tymczasowe zezwolenie na wyzsza lub nizsza predkosé niz ustawiona

predkos¢ jazdy pozwala zmniejszy¢ ilos¢ zuzytego paliwa na catej

trasie. Na przyktad:

e zmniejszenie predkosci pojazdu tuz przed szczytem wzniesienia

e zwiekszenie na koricu stromego zjazdu predkosci ustawionej dla
funkcji ograniczenia predkosci podczas zjazdu ze wzniesienia.

Strategia zmiany biegéw skrzyni biegéw TraXon

(funkcja Predictive Shift)

Oszczednosc paliwa dzieki nizszej predkosci obrotowej silnika.

e zmiana biegu na wyzszy, gdy przyspieszenie uzyskane na
nastepnym biegu wystarczy, aby wjechac¢ na szczyt wzniesienia;

e plokada zmiany biegu na wyzszy podczas wjezdzania na
wzniesienie (przewidywana zmiana biegu na nizszy podczas
kolejnego podjazdu);

e blokada niepotrzebnej zmiany biegu na nizszy tuz przed
wijechaniem na szczyt wzniesienia (przewidywana zmiana biegu
na wyzszy podczas zjazdu).




