DAF — uktad kontroli stabilnosci pojazdu (VSC)

Zawsze na wlasciwym kursie

Czym jest ukiad kontroli stabilnosci

pojazdu (VSC)?

Uktad kontroli stabilnosci pojazdu (VSC) to elektroniczny system
bezpieczenstwa, ktéry pomaga kierowcy w kontrolowaniu pojazdu
w trakcie trudnych manewréw drogowych, takich jak gwattowne
skrecanie w celu uniknigcia przeszkody lub wchodzenie w
niespodziewany, ostry zakret.

Ukfad VSC w duzym stopniu zmniejsza ryzyko nagtego przewrdcenia
sie pojazdu w trakcie wchodzenia w zakret oraz szybkich zmian pasa,
co jest charakterystyczne dla cystern oraz pojazddw z wysoko
potozonym srodkiem ciezkosci. Po drugie uktad VSC znaczgco
zmniejsza ryzyko ztozenia sig pojazdu.

Uktad ten nieustannie monitoruje sygnaty z kierownicy w odniesieniu
do kierunku poruszania sie pojazdu. Gdy kierunki te nie sg zgodne,
uktad VSC automatycznie zmniejsza moc silnika oraz, w razie potrzeby,
uruchamia na krotki czas hamulce jednego lub wiekszej liczby kot.

Zalety ukiadu VSC

Uktad VSC moze zapobiec wielu rodzajom wypadkdw, lecz jest
szczegolnie efektywny w zapobieganiu wypadkdw z udziatem
jednego pojazdu, ktérych powodem jest utrata kontroli.

Ukfad VSC moze uratowac zycie kierowcy oraz innych uzytkownikow
drogi. Juz to, samo w sobie, powinno wystarczy¢ jako powdd do
wyposazenia pojazdu w uktad VSC.

Lecz nie jest to jedyny powdd. Pojawienie sie w serwisach
informacyjnych powaznie uszkodzonego pojazdu z dobrze widocznym
logo Twojej firmy lub firmy Twojego klienta nie przystuzy sie dobrej
reputaciji.

W efekcie moze dojs¢ do réznego typu strat zwigzanych z:

e utratg towaru lub uszkodzeniem towaru i opéZnieniem dostawy
e odzyskaniem i uszkodzeniem pojazdu

e korkami i uszkodzeniem drogi

e konsekwencjami dla sSrodowiska
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Jak dziata uktad VSC?

Uktad VSC korzysta z kilku czujnikdw w celu okreslenia zamiardw
kierowcy (czujnik kata kierownicy) oraz mierzenia reakcji pojazdu na
sygnaty ptynace z kierownicy (czujnik stopnia odchylenia, czujnik
przyspieszenia poprzecznego oraz czujniki predkosci kot).

W przypadku wykrycia potencjalnej utraty kontroli nad pojazdem uktad
VSC odcina przepustnice silnika oraz, w razie potrzeby, hamuije
odpowiednie kota, aby przywrdéci¢ pojazd do kierunku zamierzonego
przez kierowce.

Niestabilnos$é poprzeczna

Niestabilno$¢ poprzeczna moze by¢ spowodowana sliska
nawierzchnig lub nadmierng predkoscia na tuku, a takze mie¢ miejsce
przy wigczaniu sie do ruchu z nieutwardzonego pobocza.

A PACCAR COMPANY DRIVEN BY QUALITY

W przypadku podsterownosci przéd pojazdu zsuwa sie do
zewnetrznej strony fuku i bez korekty zjedzie z jezdni. Uktad VSC
hamuije kota znajdujgce sie po wewnetrznej stronie tuku, aby ciggnik
powrdcit do zamierzonego toru jazdy.

W przypadku nadsterownosci 0$ napedzana zsuwa sie do zewnetrznej
strony tuku, co powoduje przesuwanie sie przodu pojazdu do jego
wewnetrznej strony. Nadmierna nadsterownos¢ moze doprowadzi¢ do
Zlozenia sie pojazdu. Uklad VSC koryguje nadsterownosc¢ poprzez
uzycie hamulcow przyczepy (co powoduije rozciagniecie zestawu) oraz
odpowiednich hamulcéw ciggnika (aby wspomoc kota skretne).

Niestabilnos¢ w plaszczyznie pionowej
Przewrdcenie sie pojazdu moze zosta¢ spowodowane przez
wchodzenie w zakret ze zbyt duza predkoscia (na przyktad przy
zjezdzie z autostrady), lecz moze miec takze miejsce przy nizszych
predkosciach, na skutek zbyt szybkich lub zbyt mocnych ruchéw
kierownicy. Ta druga sytuacja moze mie¢ miejsce przy manewrach
szybkiej zmiany pasa ruchu. W obliczu zagrozenia przewrdcenia sie
pojazdu uktad VSC hamuije oraz zmniejsza moment obrotowy, aby
zwolni¢ zestaw do bezpiecznej predkosci.




